
书书书

第
!!

卷第
"

期 空
!

军
!

工
!

程
!

大
!

学
!

学
!

报!自然科学版"

#$%&!! '$&"

!(!)

年
*

月
+,-.'/0,1/2.1,.344'52'44.2'5-'2#4.6278

!

'/7-./06324'3449272,'

"

/:

;

&!(!)

专题#智能无人作战技术与系统

编者按
!

近年来!随着智能无人技术的迅速发展!智能化无人机集群作战成为各国重点研究的新型作战样

式!智能无人作战系统在实战中已崭露头角"人工智能技术和军事智能化在无人集群作战认知域#信息域#

物理域的深化发展!必将颠覆未来作战理念#作战样式#作战管理与作战技术"智能无人集群作战技术是智

能决策#群体智能#智能控制#通信网络等多种相关技术的综合运用"目前!要实现智能化无人集群作战!亟

需解决全面战场环境感知#智能决策与自主攻击等难题!同时对集群系统的通信网络技术也提出了更高的要

求"本期专题主要依托 $无人集群跟踪与编队重点自主协同关键技术研究%$航空集群空空导弹攻击区模型

及智能预测方法研究%$融合眼动与事件相关电位的认知耦合目标识别方法研究%等国家自然科学基金项目!

目的是汇聚智能无人作战的无人机自主控制#智能协作#通信网络和集群博弈对抗等方面理论与技术方法的

研究成果!探索面向复杂环境的智能无人集群系统的运用模式和效能机理!搭建学术研究与技术运用的交流

平台!为相关研究人员提供有益的参考!共同推动智能无人作战技术的发展和提高"本专题采用视频加载等

增强出版形式!读者可扫描文中二维码链接来观看相关视频资料!以加深对所研究问题的认识"限于研究者

水平!文中所述方法及结论可能存在一定局限性"

本期专题共由
<

篇论文组成!分别是&
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$基于模糊控制的无人机集群视觉着降%提出一种基于模糊控制和视觉导航的集群自主着降算法!利

用像素距离解算出无人机与对应降落标识间的实际水平距离!然后得到无人机精准对准降落点的控制指令!

最终实现集群精准着降"
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$基于改进
8,0,="

的无人机目标检测方法%针对无人机平台由于内存#算力有限而导致检测模型部

署困难#检测速度降低的问题!对
8,0,="

原模型的预测层进行了改进!将三尺度检测模型改进为双尺度检

测模型!并通过裁剪一定比例的通道数以再次减小模型内存占用!提升检测速度"

>&

$基于改进双延迟深度确定性策略梯度法的无人机反追击机动决策%提出了一种采用深度强化学习的

无人机反追击自主机动决策方法!基于经验回放区重构改进了双延迟深度确定性策略梯度算法!通过拟合策

略函数与状态动作值函数!生成最优策略网络!实现更快的收敛性和更高的稳定性"
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$无人机自组网中改进型反应
?

贪婪
?

反应路由协议%提出了一种基于负载均衡和高贪婪地理转发成功

概率的改进
.5.

路由协议!提高了分组投递率!降低了网络的控制开销和平均端到端时延!提升了网络应

对拓扑高度动态变化的能力!有效改善了网络性能"
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$深度卷积网络多目标无人机信号检测方法%提出一种利用深度卷积神经网络开展无人机链路感知识

别的算法!不仅可以实现多类型的无人机入侵识别!还可以进一步对其型号和飞行模式进行区分"

相关资料视频#

编队穿越 !! 跟踪识别 !! 空中攻防 !! 模拟对抗

!注"以上资料来源为微信公众号#智能争锋$%

本期专题主持人简介#

梁晓龙'

)@*)

()!男!江苏徐州人"空军工程大学空管领航学院教授#博士生导师"主要从事航空集群

理论与技术#无人机集群网络与控制等领域研究工作!主持并参与国防
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课题#

)A>

课题#

*B>

计划项目#国

家自然科学基金#军委科技委创新特区项目#装发共用基础项目等
!(

余项!装备研制项目
<

项*获军队科技

进步二等奖
)

项!国家+国防专利
!<

项!发表论文
)((

余篇!出版,无人机集群-,航空集群构型控制方法-等

专著"率队参加$无人争锋%$畅联智胜%$如影随行%$智胜空天%等无人机集群挑战赛!获得奖项
)(

余项*指

导研究生获得全国研究生数学建模$数模之星%冠军及全国研究生电子竞赛等竞赛一#二等奖
>(

余项"


