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稀疏步进频合成孔径雷达成像算法

陈一畅，　张　群，　顾福飞，　蒋　华
（空军工程大学信息与导航学院，陕西西安，７１００７７）

摘要　提出了一种适用于稀疏步进频信号的成像算法，以较少的时间和频谱资源完成了雷达目

标成像。该算法将稀疏步进频回波数据等效为均匀步进频回波数据的观测值，利用压缩感知重

构算法实现目标区域的距离向重构，然后经过距离徙动校正与方位向脉压完成对目标场景成

像。仿真结果表明：该算法在发射频点高度稀疏条件下仍能实现高分辨成像。采用地基雷达实

测数据验证了算法的有效性。
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　　 合成孔径雷达 （ＳｙｎｔｈｅｔｉｃＡｐｅｒｔｕｒｅＲａｄａｒ，

ＳＡＲ）是一种可以全天候、全天时和远距离对地观测

的新型高分辨雷达［１?３］。ＳＡＲ通过发射大带宽信号

以获得距离向高分辨，其中步进频信号较一般宽带



信号更易于工程实现［４］，是一种常用的信号形式。

近年来国内外专家学者围绕步进频高分辨成像展开

了相关研究［５］，但是传统成像算法下要求步进频信

号的频率步进值必须满足采样定律，使得信号频点

采样数多、脉宽时间长，如果能够采用部分频点作为

发射信号，即将信号形式改为稀疏步进频信号

（ＳｐａｒｓｅＦｒｅｑｕｅｎｃｙＳｔｅｐｐｅｄＷａｖｅｆｏｒｍ，ＳＦＳＷ），以

较少的采样点覆盖相同的信号带宽，将大幅降低数

据量、缩短脉宽时间，并可减弱对每个频点的信息依

赖性［６］。

然而用传统的成像算法对稀疏步进频信号数据

进行成像，将会造成目标散射点的高旁瓣，降低成像

分辨率。压缩感知（ＣｏｍｐｒｅｓｓｅｄＳｅｎｓｉｎｇ，ＣＳ）理论

是近几年提出的一种稀疏数据压缩与重构理论［７］。

对于一些目标相对稀疏的场景，如海面上舰船目标、

机场上飞机目标，可以将ＣＳ理论引入到ＳＡＲ成像

算法中来，利用稀疏信号完成成像。另外，实际雷达

系统接收回波时，目标本身可能对部分频段信号有

吸收作用，此时传统成像算法效果下降明显。将压

缩感知理论与步进频合成孔径雷达相结合，可以增

强雷达的抗干扰能力，即便是部分频点信息缺失，也

能以很高的概率重构出有用信息。

本文对发射信号为稀疏步进频信号的ＳＡＲ进

行建模，分析稀疏场景下回波信号的稀疏性，提出了

一种基于ＣＳ理论的稀疏步进频ＳＡＲ成像算法。

１　信号模型

在频率步进高分辨雷达体制下，雷达发射一系

列子脉冲构成脉冲簇，每一个子脉冲可以看成一个

单频信号，相邻子脉冲频差为定值Δ犳，若发射频点

总数为犖，则信号带宽犅＝（犖－１）Δ犳。而稀疏步

进频信号在相同带宽下，频点数较少，脉冲簇是由

犕（犕＜犖）个随机频点子脉冲组成，相邻子脉冲间

的频差不定，子脉冲宽度保持不变，则均匀步进频脉

宽时间是稀疏步进频脉宽时间的
犖

犕
倍。２种信号模

式的数学表达式分别为：

犳狀＝犳０＋狀Δ犳， 狀＝０，１，…，犖－１ （１）

犳
′
犿＝犳０＋δ犿Δ犳， 犿＝０，１，…，犖′－１ （２）

式中δ犿 为随机整数，雷达发射信号的时域表达式

可记为：

狊犻（狋）＝
狌（狋）ｅｘｐ（ｊ２π犳犻狋＋θ犻），　犻犜≤狋≤（犻＋１）犜

０ ， 其他｛
（３）

式中：θ犻 为发射信号相位；狌（狋）为子脉冲复包络函

数；犳犻 为第犻个子脉冲频率。设ＳＡＲ工作在正侧

视条带模式下，载机速度为犞，目标区域含有犓 个

散射中心，则目标区域的一次脉冲回波信号可以表

示为所有散射点的回波信号即：

狊狉＝∑
犓

犽＝１

σ犽ｅｘｐ（ｊ２π犳犻（狋－τ犽））

犻＝０，１，…，犖－１，０＜狋－τ犽 ＜犖犜 （４）

式中τ犽＝２犚犽／犮为第犽个散射中心的回波时间延

迟，犚犽 为散射中心与雷达之间的径向距离。合成孔

径雷达在每一个阵元位置对每个子脉冲频点进行一

次采样，设合成孔径共有犕 个合成阵元，每个脉冲

簇共有犖 个频点。则整个ＳＡＲ回波信号可以描述

为一个犖×犕 的矩阵形式：

犛ｒ＝［狊ｒ１，狊ｒ２，…，狊ｒ犕］ （５）

２　 基于ＣＳ稀疏步进频雷达成像算法

２１　 压缩感知原理

设狓＝［狓（１），狓（２），…，狓（犖）］
Ｔ表示一维离散

信号组成的列向量，任意犖 维向量可以用一个犖×

１的正交向量组｛ψ犻｝
犖
犻＝１表示：

狓＝∑
犖

犻＝１

α犻ψ犻 或者狓＝Ψα （６）

式中：α为权重系数向量；α犻＝〈狓，ψ犻〉＝ψ
Ｔ
犻狓；Ψ 称

为基矩阵。如果向量α 中只有犓 个非零（或绝对值

较大）的元素，而其他犖－犓 个元素为零（或绝对值

较小），则称狓 在Ψ域是犓?稀疏的。当犓 犖 时，

称狓具有稀疏性，是可压缩的。对于稀疏向量狓，压

缩感知理论提出，可以构造一个与基矩阵不相关的

犕 ×犖 的观测矩阵Φ 对狓进行降维观测，得到低维

向量狔：

狔＝Φ狓＝ΦΨα＝Θα （７）

式中Θ＝ΦΨ 为感知矩阵，文献［８～９］指出，当感

知矩阵 Θ 满足约束等距性（ＲｅｓｔｒｉｃｔｅｄＩｓｏｍｅｔｒｙ

Ｐｒｏｐｅｒｔｙ，ＲＩＰ）条件时，信号狓的稀疏表示α可以通

过求解最小犾０ 范数问题以高概率得到：

α＝ａｒｇｍｉｎ‖α‖０，ｓ．ｔ．狔＝ΦΨα （８）

求解最小犾０ 范数是一个ＮＰ难题，文献［１０］提

出一种重构算法，利用连续的高斯函数逼近犾０ 范数

实现稀疏求解，运算速度快，求解精度高，本文采用

平滑Ｌ０算法实现ＣＳ的重构。

２２　 成像算法

首先证明均匀步进频采样数据的稀疏性：对每

一个阵元位置得到信号，即第１节中回波信号犛ｒ的

每一列进行基带变换，将式（４）乘以因子ｅｘｐ（－

ｊ２π犳犻狋），并将式（２）代入，整理得到：

狊狉＝∑
犓

犽＝１

珓σ犽ｅｘｐ（－ｊ２π犻ω犽），犻＝０，１，…，犖－１ （９）
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式中：珓σ犽＝σ犽ｅｘｐ－ｊ２π犳０
２犚犽

犮（ ）；ω犽＝Δ犳２犚犽犮 。

从式（９）可以看出子脉冲回波得到的信号在频

域上表现为一系列频率与目标距离有关的单频信号

之和，因此对其进行傅里叶逆变换可以得到一维距

离信息。对回波信号进行ＩＤＦＴ，得到：

犎狋＝∑
犓

犽＝１
∑
犖－１

犻＝０

ｅｘｐｊ
２π犻

犖
狋－
２Δ犳犖犚犽

犮（ ）（ ）（ ） （１０）

犎狋＝∑
犓

犽＝１

ｓｉｎπχ犽

ｓｉｎ（πχ犽／犖）
ｅｘｐｊ

犖－１

２

２πχ犽

犖（ ）（ ） （１１）

式中ｓｉｎ
πχ犽

犖（ ）≈πχ犽犖 ，因此步进频回波信号经逆傅

里叶变换后，其模值呈现出与散射点相对应的峰值，

当场景目标散射点稀疏分布时（如海面的舰船目

标），即可根据ＣＳ理论在距离向利用稀疏步进频信

号重构出目标场景一维距离信息。将稀疏步进频信

号等效为步进频信号的降维观测，很自然地想到选

取随机单位阵作为观测矩阵Φ。若用狔 表示稀疏

步进频信号的采样数据，则狔与均匀步进频数据犛ｒ

的关系为：

［狔１，狔２，…，狔犕］＝Φ犛ｒ （１２）

根据以上分析，选择犖 阶逆傅里叶矩阵作为等

效出的均匀步进频回波信号的稀疏基矩阵Ψ，感知

矩阵犇＝ΦΨ，设狊狉犻在基矩阵下的稀疏表示为：

　狓犻＝［狊ｒ１，狊ｒ２，…，狊ｒ犕］＝Ψ［狓１，狓２，…，狓犕］ （１３）

狔为犜 维向量，狓为犖 维向量，故均匀步进频信号

的数据量是稀疏步进频信号数据量的犖／犜 倍。利

用平滑Ｌ０重构算法，可由狔和感知矩阵犇 重构出

ＳＡＲ图像的一维距离像。方位向采用距离?多普勒

算法，对距离压缩后的信号方位向傅里叶变换，在频

域进行距离徙动校正。设雷达移动速度为犞，多普

勒序列为犳狌，距离单元序列为犚０，则多普勒调频率

犓犪，距离徙动量犛ｒｍｃ分别为：

犓犪＝２犞
２／λ犚０ （１４）

犛ｒｍｃ＝ 犚２０＋λ犳狌犚０／２犞（ ）槡
２－犚０ （１５）

根据距离徙动量对回波信号进行校正得到信号

矩阵犛犪，随后依照距离?多普勒算法构造方位匹配

函数犎：

犎＝ｅｘｐ －ｊπ犳
２
狌／犓犪（ ） （１６）

将距离徙动校正后回波信号与方位匹配函数相

乘，再进行方位向傅里叶反变换，即得成像结果犛ａｒ：

犛ａｒ＝ＩＦＦＴａ［犛ａ犎］ （１７）

３　仿真分析

首先进行仿真目标成像实验，对雷达参数做出

如下设定：雷达载频为３０ＧＨｚ，雷达在距目标区域

６ｋｍ的水平直线航迹上飞行，速度狏＝１００ｍ／ｓ，目

标区域设定４个散射中心，各散射中心的位置和散

射系数见表１。

表１　仿真目标散射点相关参数设定

Ｔａｂ．１　Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓｅｔｔｉｎｇｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｔａｒｇｅｔ

参数 目标１ 目标２ 目标３ 目标４

方位向／ｍ ０ ５ １０ ５

距离向／ｍ ６００５ ６０００ ６００５ ６０１０

散射系数 ０．７ ０．７ ０．８ ０．６

　　设定雷达带宽为５００ＭＨｚ，均匀步进频的频率步

进值Δ犳＝２．５ＭＨｚ，则均匀步进频信号共有２００个

采样频点，在带宽内随机抽取５０个频点作为稀疏步

进频发射信号，分别采用传统成像算法和本文算法对

稀疏步进频回波数据进行成像实验，结果见图１。可

以看到传统成像算法得到的结果模糊，见图１（ａ），特

别是距离向上无法判断目标散射点的位置所在。而

对相同的数据利用本文算法，可以获得清晰的成像结

果，见图１（ｂ）。实验结果表明，对于稀疏步进频雷达

数据，传统成像算法已经失效，而本文提出的基于ＣＳ

的成像算法，仍能满足成像要求。

图１　仿真成像结果

Ｆｉｇ．１　Ｔｈｅｉｍａｇｉｎｇｒｅｓｕｌｔｓｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｄａｔａ

　　为进一步比较所提算法成像效果，针对散射点

３，分别画出传统算法均匀采样数据成像与本文算法

稀疏步进频成像的距离向剖面图，结果见图２。从

图中可以看出基于ＣＳ的成像算法在距离向上峰值

更陡峭，旁瓣更小，本文算法和传统算法比较还表现

出一定的旁瓣抑制功能。

下面对地基实验获取的实测数据进行处理以验

证本文算法的有效性。实验目标场景选取５个金属

小球作为成像目标，发射信号采取均匀步进频信号，

５３第２期 陈一畅等：稀疏步进频合成孔径雷达成像算法



实际处理时，随机抽取部分频点信号作为稀疏步进

频信号。金属球直径为５ｃｍ，分别置于边长为４２

ｃｍ的正方形中心和顶点，雷达天线随矢量网络分析

仪在一个长度为２ｍ 的轨道上运行。设定发射信

号带宽６ＧＨｚ，工作频率２９～３５ＧＨｚ，步进频率Δ犳

为３．７５ＭＨｚ，共需要１６００个子脉冲即犖＝１６００

频点，方位向采样间隔Δ犮＝０．０１ｍ，雷达在轨道上

运行１．９ｍ，故方位向采样点数犕＝１９０，极化方式

为ＨＨ极化。目标位于轨道斜下方，轨道与目标区

域垂直距离为０．５ｍ，距目标区域中心０．４２ｍ，天

线俯仰角３０°，场景示意见图３。图４给出了直接成

像结果和稀疏步进频信号经本文算法得到的成像结

果。

图２　散射中心３距离向剖面对比图

Ｆｉｇ．２　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｔｈｅｒａｎｇｅｐｒｏｆｉｌｅｏｆｐｏｉｎｔ３

图３　场景几何示意图

Ｆｉｇ．３　Ｇｅｏｍｅｔｒｙｏｆｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｃｅｎｅ

图４　实测数据成像结果

Ｆｉｇ．４　Ｔｈｅｉｍａｇｉｎｇｒｅｓｕｌｔｓｏｆａｃｔｕａｌｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｄａｔａ

　　从成像结果来看，稀疏比为４倍时可以较好的

完成对目标区域的成像，并具有一定的消噪效果，这

是因为在ＣＳ重构过程中，恢复出了在变换域能量

较大的目标信号，而噪声信号在变换域能量较小，在

重构过程中被舍弃，但在强散射点附近开始出现斑

点，弱散射点能量减少，总体结果较为理想。

４　结语

本文研究了压缩感知理论在稀疏步进频雷达高

分辨成像中的应用，使稀疏步进频信号等效为均匀

步进频信号的降维观测值，利用重构算法计算出目

标场景一维距离信息，然后用传统算法实现了雷达

高分辨成像。实验结果表明本文方法可以在频点信

息严重缺失的条件下实现正确成像，缩短了发射信

号脉宽时间，提高了旁瓣抑制能力。下一步工作将

围绕如何降低算法复杂度，提高算法效率而展开。

　　致谢：感谢中科院电子所对本文实测数据采集

所提供的帮助！

参考文献（Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ）：

［１］　ＳｈｅｒｗｉｎＣＷ，ＲｕｉｎａＪＰ，ＲａｗｅｌｉｆｆｅＲＤ．Ｓｏｍｅｅａｒｌｙ

ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｓｉｎｓｙｎｔｈｅｔｉｃａｐｅｒｔｕｒｅｒａｄａｒｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．

ＩＲＥｔｒａｎｓｏｎＭＩＬ，１９６２，６（２）：１１１?１１５．

［２］　马君国，付强，肖怀铁．雷达空间目标识别技术综述

［Ｊ］．现代防御技术，２００６，３４（５）：９０?９４．

ＭＡＪｕｎｇｕｏ，ＦＵＱｉａｎｇ，ＸＩＡＯ Ｈｕａｉｔｉｅ．Ｓａｒｖｅｙｏｆｒａ

ｄａｒｓｐａｃｅｔａｒｇｅｔｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｊ］．Ｍｏｄｅｒｎ

ｄｅｆｅｎｓｅｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００６，３４（５）：９０?９４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３］　张群，罗迎，何劲．雷达目标微多普勒效应研究概述

［Ｊ］．空军工程大学学报：自然科学版，２０１１，１２（２）：２２?

２６．

ＺＨＡＮＧＱｕｎ，ＬＵＯＹｉｎｇ，ＨＥＪｉｎ．Ｒｅｖｉｅｗｏｆｔｈｅｒｅ

ｓｅａｒｃｈｅｓｏｎｍｉｃｒｏ?ｄｏｐｐｌｅｒｅｆｆｅｃｔｏｆｒａｄａｒｔａｒｇｅｔｓ［Ｊ］．

Ｊｏｕｒｎａｌｏｆａｉｒｆｏｒｃｅｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ：ｎａｔｕｒａｌｓｃｉ

ｅｎｃｅｅｄｉｔｉｏｎ，２０１１，１２（２）：２２?２６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［４］　王鹏宇．机载步进频率ＳＡＲ成像方法研究［Ｄ］．长沙：

国防科技大学，２００８．

ＷＡＮＧＰｅｎｇｙｕ．Ｔｈｅｉｍａｇｉｎｇｒｅｓｅａｒｃｈｏｆｕｌｔｒａｗｉｄｅ

ｂａｎｄａｉｒｂｏｒｎｅＳＡＲｓｙｓｔｅｍｕｓｉｎｇｓｔｅｐｐｅｄｆｒｅｑｕｅｎｃｙ

ｗａｖｅｆｏｒｍｓ［Ｄ］．Ｃｈａｎｇｓｈａ：Ｎａｔｉｏｎａｌｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆｄｅ

ｆｅｎｓｅｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［５］　ＬｉｕＹ，ＭｅｎｇＨ，ＺｈａｎｇＨ，ｅｔａｌ．Ｅｌｉｍｉｎａｔｉｎｇｇｈｏｓｔｉｍ

ａｇｅｓｉｎｈｉｇｈ?ｒａｎｇｅｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｐｒｏｆｉｌｅｓｆｏｒｓｔｅｐｐｅｄｆｒｅ

ｑｕｅｎｃｙｔｒａｉｎｏｆｌｉｎｅａｒｆｒｅｑｕｅｎｃｙｍｏｄｕｌａｔｉｏｎｐｕｌｓｅｓ［Ｊ］．

ＩＥＴｒａｄａｒｓｏｎａｒｎａｖｉｎｇ，２００９，３（５）：５１２１?５１２３．

（下转第４８页）

６３ 空军工程大学学报（自然科学版） ２０１４年



［２］　邹雄，童创明，陈浩，等．新型基片集成波导三孔定

向耦合器的设计［Ｊ］．空军工程大学学报：自然科学

版，２０１２，１３（３）：４０?４４．

ＺＯＵＸｉｏｎｇ，ＴＯＮＧＣｈｕａｎｇｍｉｎｇ，ＣＨＥＮ Ｈａｏ，ｅｔ

ａｌ．Ｄｅｓｉｇｎｏｆａｎｅｗｔｈｒｅｅａｐｅｒｔｕｒｅｓｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌｃｏｕｐｌｅｒ

ｂａｓｅｄｏｎｓｕｂｓｔｒａｔｅｄｗａｖｅｇｕｉｄｅｓ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆａｉｒ

ｆｏｒｃｅｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ：ｎａｔｕｒａｌｓｃｉｅｎｃｅｅｄｉｔｉｏｎ，

２０１２，１３（３）：４０?４４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３］　ＹｕａｎｄａｎＤｏｎｇ，ＴａｔｓｕｏＩｔｏｈ．Ｓｕｂｓｔｒａｔｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｃｏｍ

ｐｏｓｉｔｅｒｉｇｈｔ?／ｌｅｆｔ?ｈａｎｄｅｄｌｅａｋｙ?ｗａｖｅｓｔｒｕｃｔｕｒｅｆｏｒｐｏｌａｒｉ

ｚａｔｉｏｎ?ｆｌｅｘｉｂｌｅａｎｔｅｎｎａａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＩＥＥＥｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ

ｏｎａｎｔｅｎｎａｓａｎｄｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎ，２０１２，６０（２）：７６０?７７１．

［４］　ＸｕＪｕｎｆｅｎｇ，ＣｈｅｎＺｈｉＮｉｎｇ，ＱｉｎｇＸｉａｎｍｉｎｇ，ｅｔａｌ．

１４０ＧＨｚｐｌａｎａｒｂｒｏａｄｂａｎｄＬＴＣＣＳＩＷｓｌｏｔａｎｔｅｎｎａ

ａｒｒａｙ［Ｊ］．ＩＥＥＥｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎａｎｔｅｎｎａｓａｎｄｐｒｏｐａ

ｇａｔｉｏｎ，２０１２，６０（６）：７?１０．

［５］　ＪｕｈｕａＬｉｕ，ＤａｖｉｄＲＪａｃｋｓｏｎ，ＹｕｎｌｉａｎｇＬｏｎｇ．Ｓｕｂ

ｓｔｒａｔｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｗａｖｅｇｕｉｄｅ（ＳＩＷ）ｌｅａｋｙ?ｗａｖｅａｎ

ｔｅｎｎａｗｉｔｈｔｒａｎｓｖｅｒｓｅｓｌｏｔｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎ

ａｎｔｅｎｎａｓａｎｄｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎ，２０１２，６０（１）：２０?２９．

［６］　李绪益．电磁场与微波技术［Ｍ］．广州：华南理工大

学出版社，２０００．

ＬＩＸｕｙｉ．Ｅｌｅｃｔｒｏｍａｇｎｅｔｉｃｆｉｅｌｄａｎｄｍｉｃｒｏｗａｖｅｔｅｃｈ

ｎｏｌｏｇｙ［Ｍ］．Ｇｕａｎｇｚｈｏｕ：ＳｏｕｔｈＣｈｉｎａｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙｔｅｃｈ

ｎｏｌｏｇｙｐｒｅｓｓ，２０００．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［７］　徐俊峰，蒯振起，陈鹏．Ｗ波段多波束基片集成波导

缝隙阵列天线［Ｊ］．微波学报，２００９，２５（２）：１?５．

ＸＵＪｕｎｆｅｎｇ，ＫＵＡＩＺｈｅｎｑｉ，ＣＨＥＮＰｅｎｇ．Ｗ ｂａｎｄ

ｍｕｌｔｉ?ｂｅａｍｓｕｂｓｔｒａｔｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｗａｖｅｇｕｉｄｅ（ＳＩＷ）ｓｌｏｔ

ａｒｒａｙａｎｔｅｎｎａ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆｍｉｃｒｏｗａｖｅｓ，２００９，２５

（２）：１?５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［８］　王文祥．微波工程技术［Ｍ］．北京：国防工业出版社，

２００９．

ＷＡＮＧＷｅｎｘｉａｎｇ．Ｍｉｃｒｏｗａｖｅｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

［Ｍ］．Ｂｅｉｊｉｎｇ：Ｎａｔｉｏｎａｌｄｅｆｅｎｓｅｉｎｄｕｓｔｒｙｐｒｅｓｓ，２００９．

（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［９］　Ｓ·西弗尔．微波天线理论与设计［Ｍ］．北京：北京航

空航天大学出版社，１９８９．

ＳｉｌｖｅｒＳ．Ｍｉｃｒｏｗａｖｅａｎｔｅｎｎａｔｈｅｏｒｙａｎｄｄｅｓｉｇｎ［Ｍ］．

Ｂｅｉｊｉｎｇ：Ｂｅｉｊｉｎｇａｅｒｏｎａｕｔｉｃｅ＆ａｓｔｒｏｎａｕｔｉｃｓｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ

ｐｒｅｓｓ，１９８９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１０］　ＭａｒｔｎｅｚＪｏｒｇｅＤ，ＭｒｉａｍＴａｒｏｎｃｈｅｒ，ＶｉｃｅｎｔｅＥＢｏ

ｒｉａ．Ｃａｐａｃｉｔｉｖｅｌｙｌｏａｄｅｄｒｅｓｏｎａｔｏｒｆｏｒｃｏｍｐａｃｔｓｕｂ

ｓｔｒａｔｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｗａｖｅｇｕｉｄｅｆｉｌｔｅｒｓ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ

ｏｆｔｈｅ４０ｔｈＥｕｒｏｐｅａｎｍｉｃｒｏｗａｖｅｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ．Ｐａｒｉｓ：

ＥｕＭＣｐｒｅｓｓ，２０１０：１９２?１９５．

（编辑：田新华）

檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪

（上接第３６页）

［６］　周剑雄，石志广，胡磊，等．基于频域稀疏非均匀采

样的雷达目标一维高分辨成像［Ｊ］．电子学报，２０１２，
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